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Curso de Robot Fanuc i

Programacion

Avanzada offline

Objetivo:

Este curso ha sido elaborado, para personal de Operaciones, mantenimiento y/o
control, interesados en convertirse en especialistas en el uso del sistema FANUC.
Debe de tener previo una formacion basica. El curso consiste en Entender el manejo
de Marcos de Referencia (Frames) con relacion a condiciones de programacion.
Comprender estructuras de control en programas avanzados. Desarrollar programas
con un modelo independiente. Desarrollar codificacién de programas usando técnicas
de programacion. Configurar operaciones Multi-tareas. La creacion de Condiciones de
Monitoreo. Disefio de métodos para recuperacion de errores.

En equipos de exposicion teorica en aula, demostraciones, y una serie de ejercicios
practicos, con el equipo, disefiados en robotGuide Offline para reforzar lo ha aprendido

Al término del curso Presencial el participante se hace acreedor a constancia de
conclusién de curso (diploma) SAMI expide las Constancias de Competencias o de
Habilidades Laborales (Formato DC-3 de la STPS), a los participantes que hayan
aprobado los cursos.

El entrenamiento tiene una duracion de 20 horas.
Material de Apoyo:

e PC portatil con Software por participante
e Guia de curso impresa
e Diapositivas proyectadas como guia de apoyo

Temas:
e Descripcion de las clase de datos

o Boolean

o Integer
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o Real

o String
o Variables de posicién
o Array
e Instrucciones avanzadas movimiento
o Movimiento relacionado con TCP
o Movimiento relacionado con el <FRAME»
o Matrices 2D / 3D
o Incremental
e Input & Output
o Descripcion entradas / salidas de sistema y del usuario
o Configuracion de entradas / salidas usuario
e Condition
o Definicion y cancelacion
o Habilitar y inhabilitar
o Tipos de condition
e Instrucciones de programacion
o Variables del sistema
o Instrucciones para el control y la ejecucion de los programas
o Instrucciones para verificar el estado de los programas
e Routine & Macro
o Procedimiento y funciones

o Parametros y declaraciones

o Transferencia de datos 5 ,
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